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摘　 要： 为提高 ＨＥＶＣ 编码器的帧内预测速度，提出一种基于信息熵的 ｈｉｇｈ ｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙ ｖｉｄｅｏ ｃｏｄｉｎｇ （ＨＥＶＣ） 帧内预测单元

（ＰＵ）尺寸快速判定算法． 利用图像的信息熵随图像中细节的丰富程度产生不同的值这一特性，判断 ＰＵ 是否需要进行分割处

理． 首先计算每个 ＬＣＵ 的信息熵，根据信息熵的结果从 ６４×６４ 至 ４×４ 的 ＰＵ 中找到最优的分割尺寸，进而确定最佳编码深度，
再从该编码深度内进行帧内角度预测． 实验结果表明，在保证编码性能基本不变的前提下，帧内预测编码时间平均缩短了约

２２．６％． 该算法精简了遍历搜索模式中不必要的率失真代价计算过程，在保证图像质量的前提下，缩短了帧内预测编码时间．
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　 　 近些年来，随着终端处理能力以及人们对多媒

体体验要求的不断提高，高清视频已经成为多媒体

主流趋势［１－３］ ． 视频信息虽然具有直观性、确定性、
高效性等优点，但由于其信息量大，因而在存储和传

输方面面临着一些困难［４－５］，而现有的 Ｈ．２６４ 编码

标准的压缩效率仍然不足以应对高清、超高清视频

应用，需要更为高效的编码压缩方案［６］ ． 为了提升

高清视频的编码效率， ＩＳＯ ／ ＩＥＣ 运动图像专家组

ＭＰＥＧ 和 ＩＴＵ－Ｔ 视频编码专家组 ＶＣＥＧ 成立了一个

视频编码的合作组（ＪＣＴ－ＶＣ）来发展下一代视频编

码标准，提出了下一代视频编码标准 ＨＥＶＣ ［７］ ．
为了对高分辨率视频进行压缩，ＨＥＶＣ 使用四

叉树编码结构［８］，即编码单元 （ ＣＵ），预测单元

（ＰＵ），变换单元（ＴＵ）３ 个概念描述整个编码过程．
采用这种结构设计的目的是使压缩预测更符合图像

特性［９］ ． ＨＥＶＣ 中，每一帧图像首先按顺序被依次分

割为 ６４×６４ 大小的最大编码单元（ＬＣＵ），从 ＬＣＵ 开

始，根据不同深度，每一个 ＣＵ 可以被递归的分割成

４ 种深度的（６４×６４，３２×３２，１６×１６，８×８）的 ＣＵ，构成

四叉树编码结构．
在每个深度的 ＣＵ 中，从多达 ３５ 种不同的预测

模式中寻找最优模式进行帧内预测编码． 与 Ｈ．２６４
相比，ＨＥＶＣ 编码器大幅提高了预测模式数量，必然



导致运算复杂度增加． 因此，提高帧内预测的速度

是目前亟待解决的问题． 本文提出了一种基于信息

熵的 ＨＥＶＣ 帧内预测 ＰＵ 分割的尺寸判定算法，可
以在保证图像质量的前提下提高编码速度．

１　 ＨＥＶＣ 帧内预测简介

ＨＥＶＣ 编码器在进行帧内预测过程中采用遍历

搜索方式［１０］，并利用率失真代价来判定最优候选模

式． 在参考软件 ＨＭ１１．０ 中，率失真代价函数为

Ｒｃｏｓｔ ＝ Ｂｍｏｄｅ ＋ λｍｏｄｅ × ＨＳＳＥ ． （１）
其中： Ｂｍｏｄｅ 为进行每一次模式判决所需要的比特

值，ＨＳＳＥ 为当前待编码像素块与匹配的像素块差值

的平方和，λｍｏｄｅ 为拉格朗日系数．
在遍历搜索过程中，需要在所有深度等级的 ＣＵ

中寻找率失真代价最低的帧内预测模式，直到 ＣＵ
达到最大深度为止［１１］ ． 这种遍历搜索方式的缺点

是：帧内预测虽然提高了预测精度，但也极大地增加

了编码复杂度和编码时间． 实际上，图像中纹理平

坦的区域更适合用大尺寸 ＣＵ 进行预测，而纹理复

杂的区域更适合用小尺寸 ＣＵ 进行预测． 如果能够

利用纹理特性预先判定 ＣＵ 的适当深度，则可跳过

不必要的遍历搜索过程，从而节省编码时间．
近些年来，为了减小 ＨＥＶＣ 编码器的运算复杂

度，相关研究者们进行了大量的研究，提出了若干比

较有效的算法［１２］ ． Ｐｉａｏ 等［１３］提出了一种算法，通过

计算低复杂度率失真代价值和 Ｈａｄａｍａｒｄ 变换系数

的绝对值之和来预先筛选出帧内预测的最佳候选模

式（ＲＭＤ）． Ｚｈａｏ 等［１４］ 通过进一步将最可能模式

（ＭＰＭ）引入候选模式从而改进了 ＲＭＤ 算法． Ｘｉｏｎｇ
等［１５］提出一种基于理论分析的算法，利用非归一化

的梯度方向直方图来选择最佳编码 ＣＵ 的尺寸．
Ｈｕａｎｇ 等［１６］提出了一种基于方差运算的 ＣＵ 尺寸判

定算法，通过设定适当的阈值来决定是否对编码块

进行分割． 为了进一步提高编码效率，本文提出了

一种基于信息熵的 ＨＥＶＣ 帧内预测 ＰＵ 的划分尺寸

判定算法，在保证图像质量的前提下，减少编码时

间． 经过试验证实，相比于现有的分割算法，本文提

出的算法在编码时间方面具有一定程度的提升．

２　 基于信息熵的帧内预测

２．１　 信息熵理论

信息熵最早由科学家香农提出，把熵作为一个

随机事件发生的不确定性或信息量的量度［１７］，记信

息熵为

Ｈ（Ｘ） ＝ Ｈ（Ｐ１，Ｐ２，…，Ｐｎ） ＝ Ｐ（ｘｉ）ｌｏｇＰ（ｘｉ） ．（２）
其中： Ｐ（ｘｉ） 为当信源取第 ｉ 个符号时的概率， ｉ ＝

１，２，…，ｎ；Ｈ（Ｘ） 为信源的信息熵，信息熵具有对称

性、非负性、确定性、可加性等［１８］，本文中主要用到

的是信息熵的对称性．
熵的对称性表述为：矢量各分量的次序任意改

变时，熵值不变，熵函数的取值仅与概率分布有关．
也就是说，信息熵是整个信元的统计特征的表现，它
从平均意义上来度量信源的总体信息量［１９］ ． 图像信

息熵是把信息熵公式应用在图像上， 设 Ｉ（Ａｉ） 是一

个随机变量，ｉ ＝ １，２，…，ｎ，其图像信息熵为

　 　 Ｈ（Ｘ） ＝ ∑
ｎ

ｉ ＝ １
Ｐ（Ａｉ） ｌｏｇ２

１
Ｐ（Ａｉ）

＝

－ ∑
ｎ

ｉ ＝ １
Ｐ（Ａｉ） ｌｏｇ２Ｐ（Ａｉ） ． （３）

由上式可见，某一随机变量的概率越大，其熵值

越小． 数字图像是由一系列的离散像素点构成，灰
度值分为 ２５６ 级（０ ～ ２５５），组成集合 Ｉ ，具有灰度 ｊ
的像素点在图像中出现的概率为 Ｐ ｊ，灰度 Ｊ 的信息

熵由式（３） 得

Ｈ（Ｐ ｊ） ＝ － Ｐ ｊ ｌｏｇ２（Ｐ ｊ），０ ≤ ｊ ≤ ２５５． （４）
　 　 不同灰度的熵的累积和为灰度图像的信息熵为

Ｅ ＝ ∑
２５５

ｊ ＝ ０
Ｈ（Ｐ ｊ） ＝ － ∑

２５５

ｊ ＝ ０
Ｐ ｊ ｌｏｇ２（Ｐ ｊ） ． （５）

　 　 对于某一帧给定的图像，信息熵反映了其中包

含的灰度信息的均值，通常，图像的细节越少，其中

所包含的灰度级越少，则其熵值越小； 反之，细节越

多，所含灰度级越多，则熵值越大． 当图像为确定的

单一灰度（Ｐ ｉ ＝ １），信息熵为 ０；当图像包含所有 ２５６
级的灰度，且 Ｐ ｉ ＝ Ｐ ｊ 时，信息熵最大．
２．２　 信息熵在帧内预测方面的应用

通过上一小节的分析，利用图像的信息熵来判

定图像的平坦程度，通过设定合适的阈值，对 ＰＵ 进

行合理分块． 进行帧内预测之前，先计算 ＬＣＵ 的信

息熵，根据信息熵的结果从 ６４×６４ 至 ４×４ 选择最优

的分割模式，由于信息熵反映了全局统计特性，不体

现图像的空间分布信息，首先利用父块和其 ４ 个子

块信息熵的结果设定一个阈值，来判定图像的局部

统计特性，由此可以判断图像块是否需要进行分割．
另外，通过实验已经证明任何一块复杂的图像，经过

不断地分块，其子块的信息熵会接近平坦区的信息

熵大小，其纹理复杂程度也会降低，随之信息熵也会

降低． 因此，本文的算法提出如下：对每一个 ＬＣＵ 进

行信息熵的计算，得到的结果与其 ４ 个子块的信息

熵大小进行比较，如果 ４ 个子块的信息熵值大小差

异不超过 １０％，且均小于父块的信息熵，则分割终

止，采用父块进行帧内预测与编码；如果任意一个子

块的信息熵值比父块信息熵的值大 １０％，或者任意
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一个子块的信息熵值与其他子块相比大小超过

１０％，则该父块需要进行分割，适合采用子块进行帧

内预测与编码；以此类推，将上面的子块作为四叉树

的根节点，将其信息熵与四叉树子块进行比较，判断

是否需要进行分割，直到 ＰＵ 大小为 ４×４ 为止． 在这

个判定的循环过程中，如果找到了适合进行分割的

ＰＵ 的大小，则跳出循环过程． 在帧内编码过程中，
对图像的每一个 ＬＣＵ 进行上述判定过程达到提前

判断分割大小的目的． 通过这样的判定过程获取每

个待编码块的最佳编码深度后，再进行角度预测，可
以节省编码时间．
２．３　 基于信息熵的分割算法验证

对实际的灰度图像进行该算法的分割实验． 任

意取一帧灰度图像，截取其中的 ３ 个 ＬＣＵ 进行试

验，如图 １ 所示． 在图 １ 中分别取 Ａ、Ｂ、Ｃ ３ 个 ＬＣＵ，
灰度图像如图 ２ 所示．

图 １　 灰度图像中的 ３ 个 ＬＣＵ 位置

Ｆｉｇ．１　 Ｔｈｅ ｐｏｓｉｔｉｏｎ ｏｆ ｔｈｒｅｅ ＬＣＵｓ ｉｎ ａ ｇｒａｙｓｃａｌｅ ｉｍａｇｅ

（ａ） ＬＣＵ＿Ａ　 　 　 　 　 （ｂ） ＬＣＵ＿Ｂ　 　 　 　 　 （ｃ） ＬＣＵ＿Ｃ

图 ２　 灰度图像中的 ３ 个 ＬＣＵ

Ｆｉｇ．２　 Ｔｈｒｅｅ ＬＣＵｓ ｉｎ ｔｈｅ ｇｒａｙｓｃａｌｅ ｉｍａｇｅ

　 　 对 ３ 个 ＬＣＵ 进行上述信息熵判定过程，得到的

结果分别如下．
１）得到的 ＬＣＵ＿Ａ 的 ４ 个子块和 Ａ 本身的信息

熵结果，如图 ３ 所示．
　 　 信息熵分别为：３．９９７ ９，４．４３２ ５，４．５５７ ３，４．９７４ ９，
４．７０３ ３． 由于子块 ４ 的信息熵大于父块，需要对子

块 ４ 进行再分割，得到 ４ 个 ３２ × ３２ 的预测单元

（ＰＵ），对 ４ 个 ＰＵ 进行信息熵计算，得到的结果见

表 １．
　 　 由表 １ 可知，块 ２ 的 ４ 个 １６×１６ 子块的信息熵

与父块信息熵结果相比较，满足分割终止条件，因此

该块适于采用 ３２×３２ 大小的 ＰＵ 进行帧内预测编

码，提前跳出分割判定过程；其他 ３ 个 ３２×３２ ＰＵ 的

各个 １６×１６ 子块信息熵大小之间差异超过了 １０％，
应进行进一步分割判定． 依次对每个 １６×１６ 块进行

分割信息熵判定，直到满足分割终止的条件最终的

分割结果，如图 ４ 所示． 由图 ４ 的分割结果可见，这
个 ＬＣＵ 所显示的区域是地板，属于一帧图像的背景

区域，适合采用较大的 ３２×３２，１６×１６ 的 ＰＵ 进行编

码，而对于地板之间的花纹，需要采用较小的 ８×８，
４×４ 的 ＰＵ 进行编码．
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图 ３　 ＬＣＵ＿Ａ 中各块信息熵

Ｆｉｇ．３　 Ｔｈｅ ｓｕｂｂｌｏｃｋ ｅｎｔｒｏｐｙ ｖａｌｕｅｓ ｉｎ ＬＣＵ＿Ａ

表 １　 ４ 个 ３２×３２ ＰＵ 中各子块的信息熵

Ｔａｂ．１　 Ｔｈｅ ｓｕｂｂｌｏｃｋ ｅｎｔｒｏｐｙ ｖａｌｕｅｓ ｏｆ ４ ３２×３２ ＰＵ

子块
信息熵

１６×１６ ＰＵ＿１ １６×１６ ＰＵ＿２ １６×１６ ＰＵ＿３ １６×１６ ＰＵ＿４ ３２×３２ ＰＵ

１ ３．８８８ ６ ３．９２４ ６ ４．００５ ７ ３．５１３ ６ ３．９９７ ９

２ ４．１６９ ５ ４．２８８ ８ ４．４０４ １ ４．３８６ ０ ４．４３２ ５

３ ３．９５１ ６ ４．５５８ ２ ４．５２７ １ ４．４０６ ４ ４．５５７ ３

４ ４．２７８ ３ ５．４３１ ５ ３．７８６ ８ ４．８８６ ７ ４．９７４ ９

图 ４　 ＬＣＵ＿Ａ 的分割结果

Ｆｉｇ．４　 Ｔｈｅ ｓｅｇｍｅｎｔａｔｉｏｎ ｏｆ ＬＣＵ＿Ａ
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　 　 ２）得到的 ＬＣＵ＿Ｂ 的 ４ 个子块和 Ｂ 本身的信息

熵结果， 如图 ５ 所示． 信息熵分别为 ５． ４９１ ４，
６．２９０ ７，５．５８４ ６，６．５６６ ７，６．５３６ ９． 其中子块 ４ 的信

息熵大于父块，需要进行分割，得到 ４ 个 ３２×３２ 的

ＰＵ，对 ４ 个 ＰＵ 进行信息熵计算，得到的结果见表 ２．
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图 ５　 ＬＣＵ＿Ｂ 中各块信息熵

Ｆｉｇ．５　 Ｔｈｅ ｓｕｂｂｌｏｃｋ ｅｎｔｒｏｐｙ ｖａｌｕｅｓ ｉｎ ＬＣＵ＿Ｂ
表 ２　 ４ 个 ３２×３２ ＰＵ 中各块的信息熵

Ｔａｂ．２　 Ｔｈｅ ｓｕｂｂｌｏｃｋ ｅｎｔｒｏｐｙ ｖａｌｕｅｓ ｏｆ ４ ３２×３２ ＰＵｓ

子块
信息熵

１６×１６ ＰＵ＿１ １６×１６ ＰＵ＿２ １６×１６ ＰＵ＿３ １６×１６ ＰＵ＿４ ３２×３２ＰＵ

１ ５．３８６ ８ ４．５８０ ０ ５．０３４ ２ ５．３１４ ０ ５．４９１ ４

２ ５．４９３ ０ ４．４０８ ０ ５．５０２ ３ ５．５３５ ０ ６．２９０ ７

３ ４．３７５ ５ ５．７３６ １ ５．０３４ ８ ５．１１９ ０ ５．５８４ ６

４ ６．０８２ ９ ５．６７９ ８ ６．３０７ ８ ５．０７９ ２ ６．５６６ ７

　 　 由表 ２ 可知，４ 个 ３２×３２ 块中的各个 １６×１６ 子

块信息熵大小之间差异超过了 １０％，都需要进行进

一步的分割． 依次对每个 １６×１６ 块进行分割信息熵

判定，直到满足分割终止的条件最终的分割结果如

图 ６ 所示． 由图 ６ 的分割结果可见，这个 ＬＣＵ 所显

示的区域左半边是地板，属于一帧图像的背景区域，
适合采用较大的 １６×１６ 的 ＰＵ 进行编码，而对于地

板之间的花纹，需要采用较小的 ８×８， ４×４的 ＰＵ 进

行编码；右半部分是运动员的身体，处于运动状态，
因此背景区域和运动物体交接处需要采用最小的

４×４的 ＰＵ 进行编码，可见信息熵判定的分割效果满

足实际需求．
　 　 ３）得到的 ＬＣＵ＿Ｃ 的 ４ 个子块和 Ｃ 本身的信息熵

结果，如图 ７ 所示，信息熵分别为 ６．３３４ ８，６．３７８ ７，
６．８７２ １，６．４８０ ９，７．０９４ １． 子块 ３ 的信息熵显著大于

其他 ３ 个子块，需要进行分割处理． 得到 ４ 个 ３２×３２
的 ＰＵ，对 ４ 个 ＰＵ 进行信息熵计算，得到的结果见

表 ３．
　 　 由表 ３ 可知，４ 个 ３２×３２ 块中的各个 １６×１６ 子

块信息熵大小之间差异超过了 １０％，都需要进行进

一步的分割． 依次对每个 １６×１６ 块进行分割信息熵

判定，直到满足分割终止的条件最终的分割结果如

图 ８ 所示． 由图 ８ 的分割结果可见，这个 ＬＣＵ 所显

示的区域是运动员的头部，图像的背景区域依然是

地板，适合采用较大的 １６×１６，８×８ 的 ＰＵ 进行编码，
运动员头部与背景区域交界处属于运动区域，采用

最小的 ４×４ 的 ＰＵ 进行编码，运动员的面部特征属

于一帧图像的细节区域，采用 ８×８，４×４的 ＰＵ 进行

编码．

图 ６　 ＬＣＵ＿Ｂ 的分割结果

Ｆｉｇ．６　 Ｔｈｅ ｓｅｇｍｅｎｔａｔｉｏｎ ｏｆ ＬＣＵ＿Ｂ
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图 ７　 ＬＣＵ＿Ｃ 中各块信息熵

Ｆｉｇ．７　 Ｔｈｅ ｓｕｂｂｌｏｃｋ ｅｎｔｒｏｐｙ ｖａｌｕｅｓ ｉｎ ＬＣＵ＿Ｃ

表 ３　 ４ 个 ３２×３２ ＰＵ 中各块的信息熵

Ｔａｂ．３　 Ｔｈｅ ｓｕｂｂｌｏｃｋ ｅｎｔｒｏｐｙ ｖａｌｕｅｓ ｏｆ ４ ３２×３２ ＰＵｓ

子块
信息熵

１６×１６ ＰＵ＿１ １６×１６ ＰＵ＿２ １６×１６ ＰＵ＿３ １６×１６ ＰＵ＿４ ３２×３２ＰＵ

１ ４．３５１ ０ ５．５０１ ３ ６．２７０ ８ ５．３０４ ０ ６．３３４ ８

２ ５．０６１ ０ ４．８８８ ９ ５．６６４ １ ５．８６８ ０ ６．３７８ ７

３ ５．７２２ ４ ６．５０６ ８ ５．３３８ １ ６．７０７ ５ ６．８７２ １

４ ４．５３５ ９ ５．９５４ ７ ５．７５１ ７ ５．６７０ ８ ６．４８０ ９

　 　 由上面一帧图像内部的 ３ 个处于不同位置，表
达不同内容的 ＬＣＵ 的分割结果可知，采用信息熵进

行图像编码前的 ＰＵ 预先判决是行之有效的．
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图 ８　 ＬＣＵ＿Ｃ 的分割结果

Ｆｉｇ．８　 Ｔｈｅ ｓｅｇｍｅｎｔａｔｉｏｎ ｏｆ ＬＣＵ＿Ｃ

３　 实验结果与分析

为了对本文提出的基于信息熵的快速帧内预测

算法与标准帧内预测算法进行比较，将本文的算法

的功能在 ＨＥＶＣ 参考软件 ＨＭ １１．０ 上实现． 为了客

观全面的验证本算法的最终性能，对几个不同纹理

特点的标准视频序列分别进行测试． 实验采用全 Ｉ
帧进行编码，编码结构为深度为 ４，最大 ＬＣＵ 为 ６４×
６４，熵编码采用 ＣＡＢＡＣ 结构；测试序列采用 ＪＣＴ－
ＶＣ 推荐的不同分辨率下的各标准测试序列． 表 ４
列出了本文提出的快速帧内 ＰＵ 分割算法的编码效

果，表 ５ 为与其他算法的实验结果对比．
表 ４　 本文算法与标准算法的对比结果

Ｔａｂ．４　 Ｒｅｓｕｌｔ ｏｆ ｔｈｅ ｐｒｏｐｏｓｅｄ ａｌｇｏｒｉｔｈｍ ｃｏｍｐａｒｅｄ ｔｏ ｔｈｅ ｓｔａｎｄａｒｄ

测试序列
视频分辨率 ／

ｐｉｘ
率失真码流差 ／

％
编码时间

变化率 ／ ％

Ｔｒａｆｆｉｃ ２ ５６０×１ ６００ －１．０７ －１８．７

Ｐｅｏｐｌｅ ｏｎ Ｓｔｒｅｅｔ ２ ５６０×１ ６００ －１．２８ －２０．４

ＢＱ Ｔｅｒｒａｃｅ １ ９２０×１ ０８０ －０．５７ －２２．１

Ｋｉｍｏｎｏｌ １ ９２０×１ ０８０ －０．２１ －２１．９

Ｂａｓｋｅｔｂａｌｌ Ｄｒｉｖｅ １ ９２０×１ ０８０ －０．３９ －２２．５

Ｐａｒｋ Ｓｃｅｎｅ １ ９２０×１ ０８０ －０．７４ －２０．８

Ｃａｃｔｕｓ １ ９２０×１ ０８０ －０．６２ －２１．４

Ｂａｓｋｅｔｂａｌｌ Ｄｒｉｌｌ ８３２×４８０ －１．８７ －２３．９

Ｒａｃｅ Ｈｏｒｓｅｓ ８３２×４８０ －０．７８ －１７．４

Ｐａｒｔｙ Ｓｃｅｎｅ ８３２×４８０ －０．９４ －１９．３

ＢＱ Ｍａｌｌ ８３２×４８０ －０．１６ －２０．２

Ｂｌｏｗｉｎｇ Ｂｕｂｂｌｅｓ ４１６×２４０ －０．３８ －３２．５

ＢＱ Ｓｑｕａｒｅ ４１６×２４０ －０．５２ －２８．１

Ｂａｓｋｅｔｂａｌｌ Ｐａｓｓ ４１６×２４０ －０．４９ －２６．８

Ｒａｃｅ Ｈｏｒｓｅｓ ４１６×２４０ －０．８６ －２２．６

　 　 通过实验发现，对于具有较多的背景区域，且图

像中物体运动不是很剧烈的测试序列，如 Ｂｌｏｗｉｎｇ
Ｂｕｂｂｌｅｓ，本算法的加速效果更加明显，这是因为：首
先，图像中纹理越平滑，剧烈运动的物体越少，整幅

图像中采用小块的 ＰＵ 所占的比例越少，编码器可

以减少 ＰＵ 的分割次数，在较大的 ＰＵ 尺寸下跳出分

割过程，达到节省编码时间的目的；其次，在本算法

中，判断每种 ＰＵ 是否需要分割时，原来的标准算法

是 ４ 个子块的率失真代价之和与上一级父块的率失

真进行比较，而本算法只需进行每个子快与父块信

息熵的比较，避免了每一次循环时的数值求和过程，
这样也使得整体编码时间有所降低．

表 ５　 各尺寸测试序列下编码时间的比较

Ｔａｂ．５　 Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｏｆ ｃｏｄｉｎｇ ｔｉｍｅ ｓａｖｉｎｇ ｉｎ ｏｔｈｅｒ ａｌｇｏｒｉｔｈｍ ｏｆ

ｔｅｘｔ ｓｅｑｕｅｎｃｅｓ

测试序列 视频分辨率 ／ ｐｉｘ
编码时间变化率 ／ ％

文献［３］ 本文方法

Ｔｒａｆｆｉｃ ２５６０×１６００ －１６．６ －１８．７

Ｐｅｏｐｌｅ ｏｎ Ｓｔｒｅｅｔ ２５６０×１６００ －１５．８ －２０．４

ＢＱ Ｔｅｒｒａｃｅ １９２０×１０８０ －１９．４ －２２．１

Ｋｉｍｏｎｏｌ １９２０×１０８０ －１９．２ －２１．９

Ｂａｓｋｅｔｂａｌｌ Ｄｒｉｖｅ １９２０×１０８０ －１９．１ －２２．５

Ｐａｒｋ Ｓｃｅｎｅ １９２０×１０８０ －１６．３ －２０．８

Ｃａｃｔｕｓ １９２０×１０８０ －１７．０ －２１．４

Ｂａｓｋｅｔｂａｌｌ Ｄｒｉｌｌ ８３２×４８０ －１８．７ －２３．９

Ｒａｃｅ Ｈｏｒｓｅｓ ８３２×４８０ －１３．９ －１７．４

Ｐａｒｔｙ Ｓｃｅｎｅ ８３２×４８０ －１５．１ －１９．３

ＢＱ Ｍａｌｌ ８３２×４８０ －１４．２ －２０．２

Ｂｌｏｗｉｎｇ Ｂｕｂｂｌｅｓ ４１６×２４０ －２０．１ －３２．５

ＢＱ Ｓｑｕａｒｅ ４１６×２４０ －１８．４ －２８．１

Ｂａｓｋｅｔｂａｌｌ Ｐａｓｓ ４１６×２４０ －１７．９ －２６．８

Ｒａｃｅ Ｈｏｒｓｅｓ ４１６×２４０ －１４．７ －２２．６

　 　 由表 ４ 可知，基于信息熵的 ＰＵ 尺寸预测可以

在保证图像质量与原算法基本一致的前提下，平均

提高了约 ２２．６％的编码速度． 对于分辨率为 ４１６×
２４０ 的“Ｂｌｏｗｉｎｇ Ｂｕｂｂｌｅｓ”序列，可以获得最大的编

码速度提升，达到了 ３２．５％，编码速度提升最小为分

辨率 ８３２ × ４８０ 的“Ｒａｃｅ Ｈｏｒｓｅｓ”，对应速度提升了

１７．４％． 由于 Ｂｌｏｗｉｎｇ Ｂｕｂｂｌｅｓ 序列中运动物体移动

缓慢，而且分辨率不是很高，采用较大尺寸的 ＰＵ 进

行帧内预测编码的比例相对较大，跳过了小块 ＰＵ
的判定，因而编码速度提升较明显；“Ｒａｃｅ Ｈｏｒｓｅｓ”
序列中物体运动剧烈，需要更多的小块 ＰＵ 进行编

码，在分割判定中占用了较多的时间，所以编码速度

提升较慢．
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４　 结　 论

１）针对目前主流的 ＨＥＶＣ 编码器帧内预测算

法速度偏慢的问题，提出一种基于信息熵的 ＨＥＶＣ
帧内预测单元尺寸快速判定算法． 该算法可使编码

器在进行角度预测之前找到最佳帧内预测编码深

度，并可以快速判定当前预测单元的尺寸．
２）图像的信息熵随图像中细节的丰富程度会

产生不同的熵值，利用此特性可以作为本算法中图

像块快速分割的依据．
３）使用本算法对 ＨＥＶＣ 标准视频序列进行测

试，试验结果表明：本算法可以在保证图像质量与原

算法基本一致的前提下，编码速度平均提升约

２２．６％，减小了编码器的运算复杂度，节省了帧内预

测的编码时间．
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