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摘　 要： 为研究简支薄壁箱梁中剪力滞效应对结构动力特性的影响，基于模态摄动法提出了一种求解薄壁箱梁自由振动的新方

法．该方法以相同跨度等截面欧拉梁的频率和模态为 Ｒｉｔｚ 基函数，将箱梁自由振动的微分方程组转化为一组非线性代数方程进

行求解．对于简支箱梁，可进一步将代数方程组简化为一元二次方程，从而得到精确的特征值和特征向量．在此基础上，利用所得

箱梁振动模态的解析表达式，提出了模态剪力滞系数的概念，从而建立了箱梁固有频率和剪力滞效应之间的关系．随后研究了模

态剪力滞系数随跨宽比、翼板抗弯刚度和截面抗弯刚度之比的变化规律．计算结果表明：简支梁腹板处剪力滞系数最大且大于 １，为
正剪力滞效应；随着模态阶数的增加、跨宽比的减小和翼板抗弯刚度和截面抗弯刚度之比的增大，剪力滞效应呈现增大的趋势．
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　 　 薄壁箱梁具有良好的抗弯和抗扭性能在现代桥
梁中得到广泛应用．当箱梁发生竖向位移时，由于翼
板中剪力滞后的影响引起翼板纵向应力沿横向分布
不均匀，而存在剪力滞效应［１－５］ ．

对于箱梁自由振动而言，剪力滞效应引起箱梁
的动力特性发生显著变化．对于不同的跨高比，可忽

略箱梁部分影响因素而建立相应的自由振动方程．
当跨高比较大时，甘亚南等［６］、吴有俊等［７］ 以欧拉
梁为基础，忽略了剪力滞引起纵向位移的惯性影响，
分别研究了剪力滞引起的弹性势能对梁动力特性的
影响．对于跨高比小的箱梁，此时截面的剪切变形和
转动惯量影响不可忽略．张永健等［８］ 分析了剪切变
形和剪力滞效应对简支箱梁自振频率的影响．甘亚
南等［９－１０］ 基于 Ｔｉｍｏｓｈｅｎｋｏ 梁理论讨论了剪力滞效

应对等截面箱梁自振频率的影响．周旺保等［１１］ 研究
了剪力滞、剪切变形、转动惯量、滑移效应对钢－混



凝土组合箱型梁动力特性的影响．
在上述箱梁自由振动的求解过程中，大部分是

基于分离变量法得到箱梁自由振动的解析解．由于

箱梁的自由振动控制方程是一个微分方程组，因此

自振频率超越方程及模态函数很复杂．从梁的振动

方程角度看，剪力滞效应对梁振动的影响可看作是

欧拉梁振动方程修正后形成的系统，则可以利用摄

动法求解箱梁自由振动．楼梦麟［１２］ 首先利用模态摄

动法，将变系数微分方程的求解问题转化为代数方

程组进行求解，从而简化了特征方程的求解．随后，
楼梦麟等［１３］、潘旦光等［１４］ 将模态摄动法应用于变

截面梁的振动．潘旦光等［１５－１６］ 进一步将模态摄动法

推广到变截面 Ｔｉｍｏｓｈｅｎｋｏ 梁振动方程的求解．本文

将利用模态摄动法的基本思想，研究箱梁的自振频

率和振型的简化分析方法．在此基础上，根据箱梁位

移和弯矩的关系，推导了箱梁自由振动的模态剪力

滞系数，并分析跨宽比和翼缘板的刚度占梁总刚度

百分比等对梁模态剪力滞系数的影响．

１　 箱梁的自由振动方程

图 １ 所示的矩形薄壁箱型梁，若梁的竖向位移

为 ｗ （ｘ， ｔ），上下翼缘板的纵向位移函数为 ｖｉ（ｘ， ｙ，
ｔ），且假定 ｖｉ（ｘ， ｙ， ｔ）可表示为
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式中：ｕ（ｘ， ｔ）为翼缘板剪切转角的最大差值，ｘ、ｙ 和

ｚ 分别表示顺梁方向、垂直于梁方向和竖向，ｂ 为箱

室净宽的一半，ｈｉ截面形心到顶、底板的距离，ｉ 分别

取顶、底板．
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图 １　 箱形梁截面
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　 　 基于欧拉梁理论，梁的动能 Ｔ 为
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　 　 梁的势能 Ｖ 为
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式中：ρ、Ｅ、Ｇ、Ａ 分别为箱梁的密度、弹性模量、剪切

模量和截面面积． Ｉ 为截面的转动惯量，Ｉｓ为顶板和

底板的转动惯量．根据 Ｈａｍｉｌｔｏｎ 原理可得梁的自由

振动方程为：
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２　 简支箱梁动力特性的模态摄动解

若式（４）所对应的第 ｊ 阶模态的特征值为 λ
－
ｊ ＝

ω－ ２
ｊ ，特征向量为 Ｗ

－

ｊ ｘ( ) 和 Ｕ
－

ｊ ｘ( ) ，则第 ｊ 阶模态的特

征方程为：
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　 　 忽略剪力滞效应后，具有相同跨度欧拉梁第 ｊ
阶模态的控制方程为

－ λ ｊρＡＷ ｊ ＋ ＥＩＷ ｊ
（４） ＝ ０． （６）

　 　 当梁为简支梁时，与式（６）特征方程相对应的

特征值和模态为
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　 　 直接模态摄动法的基本思想是把式（５）考虑剪

力滞效应薄壁箱梁的特征方程看成式（６）所表示的等

截面欧拉梁经过参数修改所得到的新系统，这个新系

统的主模态函数以及特征值可以用等截面欧拉梁的

模态特征经过简单的摄动分析求解．则可以假设：

λ
－
ｊ ＝ λ ｊ ＋ Δλ ｊ， （８ａ）

Ｗ
－

ｊ ＝ Ｗ ｊ ＋ ∑
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Ｕ
－

ｊ ＝ ∑
ｎ

ｋ ＝ １
Ｗ′ｋ ｑｋｊ ． （８ｃ）

　 　 从理论上来说，式（６）中梁有无穷多个主模态

函数，即式（８）中 ｎ 应该趋向于无穷．但是在实际计

算时，通常只需要考虑有限个低阶模态进行近似的

计算就可以满足要求．当解出 Δλ ｊ，ｐｋｊ，ｑｋｊ这 ２ｎ 个未

知数，即可计算箱梁的第 ｊ 阶特征值及其对应的主

模态函数．将（８）式代入（５）式可得：

－ λ ｊ ＋ Δλ ｊ( ) ρＡ Ｗ ｊ ＋ ∑
ｎ

ｋ ＝ １，ｋ≠ｊ
Ｗｋｐｋｊ( ) ＋ ＥＩ（Ｗ ｊ

（４） ＋

∑
ｎ

ｋ ＝ １，ｋ≠ｊ
Ｗｋ

（４） ｐｋｊ） ＋ ３
４
ＥＩｓ∑

ｎ

ｋ ＝ １
Ｗｋ

（４） ｑｋｊ ＝ ０， （９ａ）
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λｊ ＋ Δλｊ( ) ρＩｓ∑
ｎ

ｋ ＝１
Ｗ″ｋ ｑｋｊ ＋

３
４
ＥＩｓ Ｗｊ

（４） ＋ ∑
ｎ

ｋ ＝１，ｋ≠ｊ
Ｗｋ

（４）ｐｋｊ( ) ＋

９
１４
ＥＩｓ∑

ｎ

ｋ ＝１
Ｗｋ

（４）ｑｋｊ －
９ＧＩｓ
５ｂ２ ∑

ｎ

ｋ ＝１
Ｗ ″ｋｑｋｊ ＝ ０． （９ｂ）

　 　 在方程（９）两边同时乘以Ｗｉ ｘ( ) ｉ＝１，２，···ｎ( ) ，
然后沿全长积分，根据欧拉梁的模态正交性，化简后

可得：

－ λ ｊ ＋ Δλ ｊ( ) ρＡ ∑
ｎ

ｋ ＝ １，ｋ≠ｊ
Ｒ ｉｋｐｋｊ ＋ ＥＩ ∑

ｎ

ｋ ＝ １，ｋ≠ｊ
Ｔｉｋｐｋｊ －

Δλ ｊρＡＲ ｉｊ ＋
３
４
ＥＩｓ∑

ｎ

ｋ ＝ １
Ｔｉｋｑｋｊ ＝ λ ｊρＡＲ ｉｊ － ＥＩＴｉｊ，

（１０ａ）
３
４
ＥＩｓ ∑

ｎ

ｋ ＝ １，ｋ≠ｊ
Ｔｉｋｐｋｊ ＋ ρＩｓ λ ｊ ＋ Δλ ｊ( ) ∑

ｎ

ｋ ＝ １
Ｓｉｋｑｋｊ ＋

９
１４

ＥＩｓ∑
ｎ

ｋ ＝ １
Ｔｉｋｑｋｊ －

９ＧＩｓ
５ｂ２ ∑

ｎ

ｋ ＝ １
Ｓｉｋｑｋｊ ＝ －

３
４
ＥＩｓＴｉｊ ．

（１０ｂ）
式（１０）中：

Ｒｉｊ ＝ ∫
ｌ

０

ＷｉＷｊｄｘ ＝ ｌ
２
δｉｊ，

Ｓｉｊ ＝ ∫
ｌ

０

ＷｉＷ ″ｊ ｄｘ ＝ － ｊπ
ｌ

æ

è
ç

ö

ø
÷

２ ｌ
２
δｉｊ，　 　

Ｔｉｊ ＝ ∫
ｌ

０

ＷｉＷ ｊ
（４）ｄｘ ＝ ｊπ

ｌ
æ

è
ç

ö

ø
÷

４ ｌ
２
δｉｊ ．

式中 δｉｊ为 Ｋｒｏｎｅｃｋｅｒ 符号．
依次取 ｉ 为 １， ２， …，ｎ，重复利用式（１０）可得 ２ｎ

个代数方程．将 ２ｎ 个代数方程写成矩阵形式：
Ｃ１１

Ｃ２１

é

ë

ê
ê

Ｃ１２

Ｃ２２

ù

û

ú
ú
＋ Δλ ｊ

Ｄ１１

０
é

ë
ê
ê

０
Ｄ２２

ù

û
ú
ú

æ

è
ç

ö

ø
÷

ｐ
ｑ{ } ＝

Ｍ
Ｎ{ } ． （１１）

式中：Ｃ１１、Ｃ１２、Ｃ２１、Ｃ２２、Ｄ１１、Ｄ２２都为 ｎ 阶方阵，ｐ、ｑ、Ｍ、
Ｎ 为 ｎ 阶向量．各个方阵和向量的元素分别为：

Ｃ１１
ｉｋ ＝

－ λ ｊρＡＲ ｉｋ ＋ ＥＩＴｉｋ，　 ｋ ≠ ｊ；
　 　 － λ ｊ ρＡＲ ｉｊ，　 　 　 ｋ ＝ ｊ．{

Ｃ１２
ｉｋ ＝ ３

４
ＥＩｓＴｉｋ ．

Ｃ２１
ｉｋ ＝

３
４
ＥＩｓＴｉｋ，　 ｋ ≠ ｊ；

　 　 ０，　 　 　ｋ ＝ ｊ．

ì

î

í
ïï

ïï

Ｃ２２
ｉｋ ＝ λ ｊρＩｓＳｉｋ ＋ ９

１４
ＥＩｓＴｉｋ －

９ＧＩｓ
５ｂ２ Ｓｉｋ，

Ｄ１１
ｉｋ ＝

－ ρＡＲ ｉｋ，ｋ ≠ ｊ；
　 ０，　 　 ｋ ＝ ｊ．{

Ｄ２２
ｉｋ ＝ ρＩｓＳｉｋ ．

ｐ ＝ ｛ｐ１ｊ … ｐ（ ｊ －１） ｊ 　 Δλ ｊ ／ λ ｊ 　 ｐ（ ｊ ＋１） ｊ … ｐｎｊ｝ Ｔ，

ｑ ＝ ｛ｑ１ｊ ｑ２ｊ … ｑｎｊ｝ Ｔ，

Ｍｉ ＝ － ＥＩＴｉｊ ＋ λ ｊρＡＲ ｉｊ，　 Ｎｉ ＝ －
３
４
ＥＩｓＴｉｊ ．

　 　 显然Ｃ１１、Ｃ１２、Ｃ２１、Ｃ２２、Ｄ１１、Ｄ２２ 都为对角矩阵，
Ｍｉ ＝ ０，Ｎｉ ＝ ０（ ｉ≠ｊ），因此，ｐ、ｑ 只有第 ｊ 个元素不为

零，则式（１１）只剩下两个方程．由此可得：

λ
－
ｊ －

３
４

Ｉｓ
Ｉ
ｑ ｊｊλ ｊ ＝ λ ｊ， （１２ａ）

ｑ ｊｊ ＝
－ ３

４
ＥＩｓ

ｊπ
ｌ

æ

è
ç

ö

ø
÷

２

９
１４

ＥＩｓ
ｊπ
ｌ

æ

è
ç

ö

ø
÷

２

＋
９ＧＩｓ
５ｂ２

－ ρＩｓλ
－
ｊ

． （１２ｂ）

将式（１２ｂ）代入式（１２ａ）可得

λ
－
ｊ

λ ｊ

＝ １ －

ｊ２π２

ｌ２
α － １( )

α ｊ２π
ｌ２

２

＋ β２ － １４
９

αρλ
－
ｊ

Ｅ

． （１３）

式中 α ＝ １
１－７Ｉｓ ／ ８Ｉ

，β ＝ １
ｂ

１４Ｇα
５Ｅ

为瑞纳斯常数．当

Ｉｓ ＝ ０，α ＝ １，即梁不存在翼板而没有剪力滞效应，此
时，梁的动力特性等于欧拉梁的动力特性．因此，式
（１３）中等式右边第二项为剪力滞效应所引起梁动

力特性变化．当 Ｉｓ＞０ 时，α＞１，由此使 λ
－
ｊ＜λ ｊ，这表明

剪力滞使梁的频率降低．对于等式右边第二项分母

中的
１４αρλ

－
ｊ

９Ｅ
项是剪力滞所引起的惯性效应．若忽略

剪力滞的惯性效应，即为吴有俊等［７］ 所得箱形简支

梁动力特性的计算公式．

由式（１３）可得 λ
－
ｊ 的两个根，其数值小的根为

λ
－
ｊ ＝ ０．５ξ － ０．２５ξ２ － η ， （１４）

式中 ξ＝ ９Ｅ
１４ρ

ｊπ
ｌ

æ

è
ç

ö

ø
÷

２

＋β
２

α
é

ë
êê

ù

û
úú ＋λ ｊ，η＝

９Ｅλ ｊ

１４ρα
ｊπ
ｌ

æ

è
ç

ö

ø
÷

２

＋β２é

ë
êê

ù

û
úú ．

将式（１４）代入式（１２ｂ）可得 ｑ ｊｊ的解为

ｑ ｊｊ ＝
４Ｉ
３Ｉｓ

λ
－
ｊ － λ ｊ

λ ｊ
． （１５）

　 　 由式（１４）可知，采用直接模态摄动法计算等截面

箱梁振动特性式的计算结果与式（８）中 ｎ 的选取无

关．当 ｎ 趋近于无穷时，式（８）中代表了全模态的展

开，是精确的坐标变换．所以式（１４）和式（１５）所得的

特征值和特征向量是简支箱梁动力特性的精确解．

３　 模态的剪力滞系数

由式（８）和（１５）可知，箱形简支梁的模态为

Ｗ
－

ｊ ＝ Ｗ ｊ，Ｕ
－

ｊ ＝ ｑ ｊｊＷ′ｊ ， （１６）
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　 　 则第 ｊ 阶模态翼板中的正应力为

σｉｊ（ｘ） ＝ Ｅｈｉ Ｗ
－
″ｊ ＋ １ － ｙ３

ｂ３
æ

è
ç

ö

ø
÷ Ｕ

－
′ｊ

é

ë
ê
ê

ù

û
ú
ú ， （１７）

　 　 式（１６）模态位移下，箱梁任意截面的弯矩为

Ｍ ｊ（ｘ） ＝ － ＥＩ Ｗ
－
″ｊ（ｘ） ＋ ３

４
ＥＩｓ Ｕ

－
′ｊ（ｘ）

é

ë
êê

ù

û
úú ． （１８）

　 　 在式（１８）弯矩作用下，按欧拉梁理论所得翼板

的正应力为

σ－ ｉｊ（ｘ） ＝ －
Ｍ（ｘ）ｈｉ

Ｉ
＝ Ｅｈｉ Ｗ

－
″ｊ （ｘ） ＋ ３

４
Ｉｓ
Ｉ
Ｕ
－
′ｊ（ｘ）

é

ë
ê
ê

ù

û
ú
ú ．

（１９）

　 　 根据剪力滞系数的定义：γ ｊ ＝
σ ｊ

σ－
，由式（１５） ～

（１９），可得到模态的剪力滞系数为

γ ｊ（ｘ） ＝
λ ｊ ＋ １ － ｙ３

ｂ３
æ

è
ç

ö

ø
÷
４Ｉ
３Ｉｓ

λ
－
ｊ － λ ｊ( )

λ
－
ｊ

． （２０）

　 　 由式（２０）可知，对简支梁而言，剪力滞系数和 ｘ
无关，即纵向各截面的剪力系数相同．箱梁翼板和腹

板交角处的剪力滞系数为

γｅ
ｊ ＝

λ ｊ

λ
－
ｊ

． （２１）

　 　 箱梁翼板和腹板交角处的剪力滞系数为最大剪

力滞系数．最大剪力滞系数用于度量箱梁剪力滞影

响的大小．式（２１）表明单箱单室截面翼板和腹板交

角处的剪力滞系数等于欧拉梁特征值和剪力滞影响

下箱梁特征值的比．这表明对于箱梁自由振动而言，
最大剪力滞系数既反映了箱梁剪力滞的大小，又反

映了由于剪力滞引起梁自振频率的变化．最大剪力

滞系数越大，梁的自振频率降低越多．

４　 计算精度分析

式（１４）所得的特征值和特征向量是在忽略剪

切变形和转动惯量影响后所得的精确解．为验证本

文方法计算结果的精度，下面对箱型截面梁分别进

行欧拉梁理论，本文方法和有限元方法的自由振动

计算．其中有限元方法是采用壳单元的分析结果．箱
梁截面的材料参数为：Ｅ ＝ ３５ ＧＰａ，Ｇ ＝ １５ ＧＰａ．箱梁

截面形式和坐标如图（１）所示，各部位的尺寸为：
ｔ＝ ０．２５ ｍ，ｂ＝ ３．５５ ｍ，ｈ ＝ ２ ｍ．当 Ｉｓ ／ Ｉ ＝ ０．８８ 时，腹板

宽度为 ｔｗ ＝ ０． ４ ｍ；当 Ｉｓ ／ Ｉ ＝ ０． ９４ 时，腹板宽度为

ｔｗ ＝ ０．２ ｍ，同时选取梁的跨度为 ４０、３０ 和 ２０ ｍ．不同

方法所得箱梁的前三阶的自振频率见表 １．
由计算结果可知本文的方法由于忽略了转动惯

量、剪切变形以及翼缘板振动的影响而与有限元结

果有一定差别，但是误差并不大，可满足工程需要．
同时，本文方法所得各阶模态的频率都小于欧拉梁

的频率，且模态阶数越高，两者的频率相差越大，这
表明剪力滞对梁的自由振动有显著影响．

表 １　 简支薄壁箱梁的固有频率

Ｔａｂ．１　 Ｎａｔｕｒａｌ ｆｒｅｑｕｅｎｃｉｅｓ ｏｆ ｓｉｍｐｌｙ⁃ｓｕｐｐｏｒｔｅｄ ｔｈｉｎ⁃ｗａｌｌｅｄ
ｂｏｘ ｇｉｒｄｅｒ

Ｉｓ ／ Ｉ ｌ ／ ２ｂ 计算方法
各阶固有频率 ／ Ｈｚ

一阶 二阶 三阶

０．８８

５．６３

４．２３

２．８２

欧拉梁 ３．０１ １２．０３ ２７．０６

本文方法 ２．９３ １１．０２ ２２．８１

有限元 ３．１２ １１．０４ ２２．０６

欧拉梁 ５．３４ ２１．３８ ４８．１０

本文方法 ５．１３ １８．５５ ３７．０５

有限元 ５．３４ １７．７９ ３３．９３

欧拉梁 １２．０３ ４８．１０ １０８．２３

本文方法 １１．０２ ３７．０５ ７０．０２

有限元 １０．９７ ３３．０２ ５９．３６

０．９４

５．６３

４．２３

２．８２

欧拉梁 ３．１０ １２．４１ ２７．９３

本文方法 ３．０２ １１．３１ ２３．２４

有限元 ３．１５ １０．７２ ２０．４７

欧拉梁 ５．５２ ２２．０７ ４９．６５

本文方法 ５．２８ １８．９６ ３７．４３

有限元 ５．３３ １６．８４ ３０．５３

欧拉梁 １２．４１ ４９．６５ １１１．７２

本文方法 １１．３１ ３７．４３ ６９．２４

有限元 １０．６５ ２９．９５ ５１．２５

５　 参数分析

以跨宽比（ ｌ ／ ２ｂ）和翼板相对转动惯量（ Ｉｓ ／ Ｉ）为
参数讨论箱梁自由振动时，模态剪力滞系数和梁自

振频率的变化规律．参数分析时箱梁截面的跨度和

腹板厚度为变量，其余参数同前．
５．１　 模态剪力滞系数的横向分布

箱梁顶板的剪力滞分布沿箱梁中轴线左右对

称，因此只画出一半的剪力滞系数．取梁的跨度为

４０ ｍ，前 ４ 阶模态箱梁上翼板的剪力滞系数见图 ２．
由计算结果可知：１）腹板附近剪力滞系数最

大，且 γｅ
ｊ ≥１，这表明简支梁自由振动时，梁的剪力

滞效应为正剪力滞效应．事实上，由式（１３）可知，剪
力滞使梁的特征值降低，因此，γｅ

ｊ≥１ 是剪力滞使梁

振动频率降低的必然结果；２） 前四阶模态的最大剪

力滞系数分别为 １．０４５、１．１７６、１．３８９ 和 １．７０６．这表

明随着振动阶数的增加，剪力滞后效应越来越明显．
剪力滞使箱梁前四阶模态的频率分别降低了 ２．２％、
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７．８％、１５．１％和 ２３．４％．因此，对于有高阶模态参与振

动的箱梁，必须考虑剪力滞效应的影响．
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0 0.5 1.0 1.5 2.0

第1阶
第2阶
第3阶
第4阶

γ

y/b

图 ２　 上翼板剪力滞系数

Ｆｉｇ．２　 Ｓｈｅａｒ ｌａｇ ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ｏｆ ｔｏｐ ｆｌａｎｇｅ ｐｌａｔｅ

５．２　 不同参数对最大剪力滞系数的影响

简支梁的最大剪力滞系数随 ｌ ／ ２ｂ 和 Ｉｓ ／ Ｉ 的变

化曲线见图 ３、４．
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图 ３　 最大剪力滞系数 γｅ与跨宽比（ ｌ ／ ２ｂ）的关系

Ｆｉｇ．３　 Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ ｂｅｔｗｅｅｎ γｅ ａｎｄ ｌ ／ ２ｂ
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图 ４　 最大剪力滞系数 γｅ与（Ｉｓ ／ Ｉ）的关系（ ｌ＝４０ ｍ）
Ｆｉｇ．４　 Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ ｂｅｔｗｅｅｎ γｅ ａｎｄ Ｉｓ ／ Ｉ （ ｌ＝ ４０ ｍ）

　 　 由图可知：１） ｌ ／ ２ｂ 越大，γｅ越小．因此相同截面

情况下，梁跨度越大，剪力滞影响越小．对于第一阶

模态，当 ｌ ／ ２ｂ ＞４ 时，γｅ＜１．０５．因此，对于仅需考虑第

一阶模态振动的箱梁可忽略剪力滞效应的影响；
２） Ｉｓ ／ Ｉ 反映翼缘板刚度占总刚度的百分比．Ｉｓ ／ Ｉ 显著

地影响箱梁的剪力滞后效应，由此也显著影响箱梁

自振频率． Ｉｓ ／ Ｉ 越大，γｅ越大．这说明 Ｉｓ ／ Ｉ 比值越大，
频率降低越多．但是，对于第一阶模态而言，Ｉｓ ／ Ｉ＜０．９
时，γｅ ＜１．０５，此时剪力滞影响很小，可以忽略不计．

但是对于 ２ 阶以上模态，当 Ｉｓ ／ Ｉ ＞０．４ 时，则γｅ＞１．０５，
此时，剪力滞影响不可忽略．

６　 结　 论

本文基于欧拉梁的特征值和模态，利用模态摄

动法将箱梁的自由振动方程组转化为非线性代数方

程组来求解，从而简化计算．应用于等截面简支梁

时，可得到箱梁主频率和模态的精确解．基于箱型梁

的模态，进一步推导了模态剪力滞系数．由理论分析

和数值计算可得如下结论：
１）对于简支梁而言，模态剪力滞系数沿梁轴线

方向不变．且单箱单室截面翼板和腹板交角处的剪

力滞系数等于欧拉梁特征值和剪力滞影响下箱梁特

征值的比．
２） 腹板附近剪力滞系数最大，且 γｅ

ｊ≥１，这表明简

支箱梁自由振动时，梁的剪力滞效应为正剪力滞效应．
３）随着模态阶数的增加，剪力滞效应越来越

大，由此导致箱梁高阶模态的自振频率显著降低．
４） ｌ ／ ２ｂ 越小，Ｉｓ ／ Ｉ 越大，γｅ越大．当 ｌ ／ ２ｂ ＞４ 或

Ｉｓ ／ Ｉ ＜０．９ 时，γｅ＜１．０５．此时，对于仅需考虑第一阶模

态振动的箱梁可忽略剪力滞效应的影响．除此以外，
剪力滞效应对结构动力反应的影响不可忽略，因此，
一旦激振荷载能激起箱梁高阶模态的振动，剪力滞

效应将显著地影响结构的动力反应．
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（编辑　 赵丽莹）
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近期结构工程类会议简讯

　 　 １．“第十八届全国结构风工程学术会议”暨“第四届全国风工程研究生论坛”将于 ２０１７ 年 ８ 月 １６—
２２ 日在湖南省长沙市召开．会议由中国土木工程学会桥梁及结构工程分会风工程专业委员会、中国空

气动力学会风工程和工业空气动力学专业委员会主办，中南大学土木工程学院、研究生院、同济大学土

木工程防灾国家重点实验室承办．会议主题包括：边界层特性与风环境，钝体空气动力学，高层与高耸结

构抗风，大跨空间与悬吊结构抗风，低矮房屋结构抗风，大跨度桥梁抗风，特种结构抗风，计算风工程方

法与应用，风洞及其试验技术，结构抗风设计标准，结构风灾风险分析与评估，其他风工程和空气动力学

问题．
２．“２０１７ 年全国砌体结构领域基础理论与工程应用学术会议”将于 ２０１７ 年 １０ 月在山东省青岛市

召开．会议由中国工程建设标准化协会砌体结构专业委员会主办，青岛理工大学承办．会议旨在深入交

流新形式下砌体结构领域工程建设标准编制思路；砌体结构领域基本理论新成果；预制装配式砌体结构

新技术；砌体结构自承重墙抗震、抗风及防裂新措施；墙体材料工程应用新经验和适应砌体结构发展新

常态的最新对策．
３．“第十二届中日建筑结构技术交流会”将于 ２０１７ 年 ９ 月 １６—１７ 日在日本神户举行．该系列会议

是 １９９３ 年由中日建筑结构领域的专家学者提议以促进双方技术交流增进友谊为宗旨而创建的，曾分别

在北京、上海、深圳、大连、西安、杭州、重庆、成都、广州、东京、南京、武汉等召开了十八次交流大会与专

题研讨会．本次会议重点研讨的方向有：近年完成的复杂结构、超高层结构、大跨度结构设计案例；减隔

震技术的最新研究进展与工程应用；既有建筑改造加固技术的最新研究进展及工程应用；工业化建筑结

构的设计、制造与施工（装配式混凝土结构、装配式钢结构等）；复杂、大跨度、超高层结构的施工建造技

术（含 ＢＩＭ 技术应用） ．

·１６·第 １２ 期 潘旦光， 等：简支薄壁箱梁自由振动的摄动法解析解


