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［１］ＢＨＬＥＲＹ，ＡＤＡＭＳＭＳ，ＢＯＳＣＨＲ，ｅｔａｌ．Ｍａｐｐｉｎｇｓｎｏｗｄｅｐｔｈ
ｉｎａｌｐｉｎｅｔｅｒｒａｉｎｗｉｔｈｕｎｍａｎｎｅｄａｅｒｉａｌｓｙｓｔｅｍｓ（ＵＡＳ）：Ｐｏｔｅｎｔｉａｌ
ａｎｄｌｉｍｉｔａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．ＴｈｅＣｒｙｏｓｐｈｅｒｅＤｉｓｃｕｓｓｉｏｎｓ，２０１６（１０）：
１０７７．ＤＯＩ：１０．５１９４／ｔｃ－２０１５－２２０，２０１６

［２］ＢＥＲＮＡＲＤＥ，ＦＲＩＥＤＴＪＭ，ＴＯＬＬＥＦ，ｅｔａｌ．Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｓｅａｓｏｎａｌ
ｓｎｏｗｄｙｎａｍｉｃｓｕｓｉｎｇｇｒｏｕｎｄｂａｓｅｄｈｉｇｈｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｐｈｏｔｏｇｒａｐｈｙ［Ｊ］．
ＩＳＰＲＳＪｏｕｒｎａｌｏｆＰｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙａｎｄＲｅｍｏｔｅＳｅｎｓｉｎｇ，２０１３（７５）：
９３．ＤＯＩ：１０．１０１６／ｊ．ｉｓｐｒｓｊｐｒｓ．２０１２．１１．００１

［３］ＤＯＹＬＥＦ．Ｔｈｅｈｉｓｔｏｒｉｃａｌｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆａｎａｌｙｔｉｃａｌｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙ
［Ｊ］．ＰｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｉｃＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，１９６４，３０（２）：２６１

［４］ＵＣＨＩＹＡＭＡＳ，ＩＮＯＵＥＨ，ＳＵＺＵＫＩＨ．Ａｐｐｒｏａｃｈｅｄｆｏｒｒｅｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｎｇ
ａｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｍｏｄｅｌｂｙＳｆＭｔｏｕｔｉｌｉｚｅａｎｄａｐｐｌｙｔｈｉｓｍｏｄｅｌｆｏｒ
ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｎａｔｕｒａｌｄｉｓａｓｔｅｒ［Ｊ］．ＲｅｓｅａｒｃｈＲｅｐｏｒｔｏｆＥａｒｔｈＳｃｉｅｎｃｅ
ａｎｄＤｉｓａｓｔｅｒＰｒｅｖｅｎｔｉｏｎ，２０１４，８１：４８

［５］ＳＡＫＵＲＡＩＳ，ＪＯＨＯ，ＳＨＩＢＡＴＡＴ．Ｓｕｒｖｅｙｏｆｒｏｏｆｓｎｏｗｄｅｐｔｈｂｙ
ａｅｒｉａｌｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙ［Ｃ］／／ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅＳｅｃｏｎｄＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ
ＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＳｎｏｗ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ．Ｂａｌｔｉｍｏｒｅ：Ｌｏｓｅｔ＆ Ｎｏｒｅｍ
（ｅｄｓ），１９９３：９６

［６］ＳＡＫＵＲＡＩＳ，ＪＯＨＯ，ＳＨＩＢＡＴＡＴ．Ａｅｒｉａｌｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙｏｆｒｏｏｆ
ｓｎｏｗｄｅｐｔｈｓｕｓｉｎｇｔｈｒｅｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔａｉｒｃｒａｆｔ［Ｃ］／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅ

ＦｏｕｒｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＳｎｏｗ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ．Ｈｊｏｒｔｈ
Ｈａｎｓｅｎ：Ｌｏｓｅｔ＆Ｎｏｒｅｍ（ｅｄｓ），２０００：８３

［７］ＴＡＫＡＨＩＲＯＣ，ＴＨＯＭＡＳＴ．Ａｃｃｕｒａｃｙｏｆｓｎｏｗｄｅｐｔｈｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｓ
ｏｎｒｏｏｄｓｍｅａｓｕｒｅｄｗｉｔｈｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙ［Ｃ］／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅ
８ｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＳｎｏｗＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ．Ｎａｎｔｅｓ：Ｓｎｏｗ
ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＶＩＩＩＯｒｇａｎｉｚｉｎｇＣｏｍｍｉｔｔｅｅ，２０１６：３４０

［８］ＹＡＮＫｅｑｉｎ，ＣＨＥＮＧＴａｏ．Ｃｌｏｓｅｓｈｏｔｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙｆｏｒｍｅａｓｕｒｉｎｇ
ｗｉｎｄｄｒｉｆｔｅｄ ｓｎｏｗ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ ｏｎ ｓｔｅｐｐｅｄ ｆｌａｔｒｏｏｆｓ［Ｃ］／／
Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆ２００８ＩＳＥＣＳＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｌｌｏｑｕｉｕｍｏｎＣｏｍｐｕｔｉｎｇ
Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ．Ｑｉｎｇｄａｏ：ＣｏｎｔｒｏｌａｎｄＭａｎａｇｅｍｅｎｔ，２００８：３３３．
ＤＯＩ：１０．１１０９／ＣＣＣＭ．２００８．２７３
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ＬＩＵＪｕｎｆｅｎｇ，ＣＨＥＮＲｅｎｓｈｅｎｇ，ＳＯＮＧＹａｏｘｕａｎ，ｅｔａｌ．Ｄｉｓｃｕｓｓｉｏｎ
ｏｎｓｎｏｗｃｏｖｅｒｍａｐｐｉｎｇｍｅｔｈｏｄｂａｓｅｄｏｎｄｉｇｉｔａｌｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙ
［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＧｌａｃｉｏｌｏｇｙａｎｄＧｅｏｃｒｙｏｌｏｇｙ，２０１２，３４（３）：６１９

［１０］ＳＦＭ
:|��

［ＥＢ／ＯＬ］．（２０１８－０９－０５）［２０１９－０３－０５］．
ｈｔｔｐｓ：／／ｂｌｏｇ．ｃｓｄｎ．ｎｅｔ／ｌｐｊ８２２／ａｒｔｉｃｌｅ／ｄｅｔａｉｌｓ／８２７１６９７１

［１１］ＬＩＵＭｅｎｇｍｅｎｇ，ＺＨＡＮＧＱｉｎｇｗｅｎ，ＦＡＮＦｅｎｇ．Ｏｕｔｄｏｏｒｓｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓ
ｏｆｓｎｏｗｄｒｉｆｔｏｎｔｙｐｉｃａｌｃｕｂｅｓｂａｓｅｄｏｎａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎｍａｔｒｉｘｉｎ
Ｈａｒｂｉｎ［Ｃ］／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆ８ｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＳｎｏｗ
Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ． Ｎａｎｔｅｓ： Ｓｎｏｗ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ ＶＩＩＩ Ｏｒｇａｎｉｚｉｎｇ
Ｃｏｍｍｉｔｔｅｅ，２０１６：３０

［１２］ＬＩＵＭｅｎｇｍｅｎｇ，ＺＨＡＮＧＱｉｎｇｗｅｎ，ＦＡＮＦｅｎｇ，ｅｔａｌ．Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓ
ｏｎｎａｔｕｒａｌｓｎｏｗｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎａｒｏｕｎｄｓｉｍｐｌｉｆｉｅｄｂｕｉｌｄｉｎｇｍｏｄｅｌｓｂａｓｅｄ
ｏｎｏｐｅｎａｉｒｓｎｏｗｗｉｎｄｃｏｍｂｉｎｅｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｆａｃｉｌｉｔｙ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌ
ｏｆＷｉｎｄＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇａｎｄＩｎｄｕｓｔｒｉａｌＡｅｒｏｄｙｎａｍｉｃｓ，２０１８，１７３：３．
ＤＯＩ：１０．１０１６／ｊ．ｊｗｅｉａ．２０１７．１２．０１０

［１３］ＭＩＣＨＥＬＥＴＴＩＮ，ＣＨＡＮＤＬＥＲＪＨ，ＬＡＮＥＳＮ．Ｉｎｖｅｓｔｉｇａｔｉｎｇｔｈｅ
ｇｅｏｍｏｒｐｈｏｌｏｇｉｃａｌｐｏｔｅｎｔｉａｌｏｆｆｒｅｅｌｙ ａｖａｉｌａｂｌｅ ａｎｄ ａｃｃｅｓｓｉｂｌｅ
ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｆｒｏｍｍｏｔｉｏｎｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙｕｓｉｎｇａｓｍａｒｔｐｈｏｎｅ［Ｊ］．
ＥａｒｔｈＳｕｒｆａｃｅＰｒｏｃｅｓｓｅｓａｎｄＬａｎｄｆｏｒｍｓ，２０１５，４０：４８０．ＤＯＩ：１０．
１００２／ｅｓｐ．３６４８

［１４］ＧＯＭＥＺＧＵＴＩＥＲＲＥＺＡ，ＳＣＨＮＡＢＥＬＳ，ＢＥＲＥＮＧＵＥＲＳＥＭＰＥＲＥ
Ｆ，ｅｔａｌ．Ｕｓｉｎｇ３Ｄｐｈｏｔｏｒｅｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｓｔｏｅｓｔｉｍａｔｅｇｕｌｌｙ
ｈｅａｄｃｕｔｅｒｏｓｉｏｎ［Ｊ］．Ｃａｔｅｎａ，２０１４，１２０：９７．ＤＯＩ：１０．１０１６／ｊ．
ｃａｔｅｎａ．２０１４．０４．００４

［１５］ＦＯＮＳＴＡＤＭＡ，ＤＩＥＴＲＩＣＨ ＪＴ，ＣＯＵＲＶＩＬＬＥ Ｂ Ｃ，ｅｔａｌ．
Ｔｏｐｏｇｒａｐｈｉｃｓｔｒｕｃｔｕｒｅ ｆｒｏｍ ｍｏｔｉｏｎ： Ａ ｎｅｗ ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｉｎ
ｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｉｃｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ［Ｊ］．ＥａｒｔｈＳｕｒｆａｃｅＰｒｏｃｅｓｓｅｓａｎｄ
Ｌａｎｄｆｏｒｍｓ，２０１３，３８（４）：４２５．ＤＯＩ：１０．１００２／ｅｓｐ．３３６６

［１６］ＬＩＮＧＵＡＡ，ＭＡＲＥＮＣＨＩＮＯＤ，ＮＥＸＦ．Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆ
ｔｈｅＳＩＦＴｏｐｅｒａｔｏｒｆｏｒａｕｔｏｍａｔｉｃｆｅａｔｕｒｅｅｘｔｒａｃｔｉｏｎａｎｄｍａｔｃｈｉｎｇｉｎ
ｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｉｃａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．Ｓｅｎｓｏｒｓ，２００９，９（５）：３７５５．
ＤＯＩ：１０．３３９０／ｓ９０５０３７４５
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ＺＨＵＬｅｉｍｉｎｇ，ＷＵＸｉａｏｐｉｎｇ，ＬＩＪｉａｎｗｅｉ，ｅｔａｌ．Ｅｕｌｅｒｒｏｔａｔｉｏｎ
ｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄｄｙｎａｍｉｃｅｑｕａｔｉｏｎｏｆＣａｒｔｅｓｉａｎｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｓｙｓｔｅｍ
［Ｊ］．ＨｙｄｒｏｇｒａｐｈｉｃＳｕｒｖｅｙｉｎｇａｎｄＣｈａｒｔｉｎｇ，２０１０，３０（３）：２０
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ＹＡＮＪｉａｎｆｅｎｇ．ＲｅｓｅａｒｃｈｏｎｔｅｒｒｅｓｔｒｉａｌＬｉＤＡＲｐｏｉｎｔｃｌｏｕｄｄａｔａ
ｒｅｇｉｓｔｒａｔｉｏｎａｎｄｆｕｓｉｏｎｍｅｔｈｏｄｏｆｐｏｉｎｔｃｌｏｕｄａｎｄｉｍａｇｅｓ［Ｄ］．
Ｘｕｚｈｏｕ：ＣｈｉｎａＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＭｉｎｉｎｇａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１４：２０

［１９］ＢＯＬＡＮＤＺＡＤＥＨＮ，ＢＩＳＣＨＯＦ Ｗ，ＦＬＯＲＥＳＭＩＲ Ｃ，ｅｔａｌ．
Ｍｕｌｔｉｍｏｄａｌｒｅｇｉｓｔｒａｔｉｏｎｏｆｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｍａｘｉｌｌｏｄｅｎｔａｌｃｏｎｅ
ｂｅａｍ ＣＴ ａｎｄ ｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙ ｄａｔａ ｏｖｅｒ ｔｉｍｅ ［Ｊ］．
ＤｅｎｔｏｍａｘｉｌｌｏｆａｃｉａｌＲａｄｉｏｌｏｇｙ，２０１３，４２（２）：８０．ＤＯＩ：１０．１２５９／
ｄｍｆｒ／２２０２７０８７

［２０］ＡＬＭＡＮＡＳＩＲＫ，ＦＲＡＳＥＲＣＳ．Ｃｏｒｅｇｉｓｔｒａｔｉｏｎｏｆｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｉｃ
ａｎｄｌａｓｅｒｓｃａｎｎｅｒｄａｔａｆｏｒｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｏｆ３Ｄｖｉｓｕａｌｍｏｄｅｌｓ［Ｃ］／／
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