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［１６］ＥＲＫＭＥＮＲＥ，ＭＯＨＡＲＥＢＭ．Ｔｏｒｓｉｏｎａｎａｌｙｓｉｓｏｆｔｈｉｎｗａｌｌｅｄ

ｂｅａｍｓｉｎｃｌｕｄｉｎｇ ｓｈｅａｒｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎ ｅｆｆｅｃｔｓ［Ｊ］．ＴｈｉｎＷａｌｌｅｄ

Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓ，２００６，４４（１０）：１０９６．ＤＯＩ：１０．１０１６／ｊ．ｔｗｓ．２００６．１０．０１２

［１７］ＡＭＩＮＢＡＧＨＡＩＭ，ＭＵＲＩＮＪ，ＨＲＡＢＯＶＳＫＹＪ，ｅｔａｌ．Ｔｏｒｓｉｏｎａｌ

ｗａｒｐｉｎｇｅｉｇｅｎｍｏｄｅｓｉｎｃｌｕｄｉｎｇｔｈｅｅｆｆｅｃｔｏｆｔｈｅｓｅｃｏｎｄａｒｙｔｏｒｓｉｏｎ

ｍｏｍｅｎｔｏｎｔｈｅｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＳｔｒｕｃｔｕｒｅｓ，２０１６，

１０６：２９９．ＤＯＩ：１０．１０１６／ｊ．ｅｎｇｓｔｒｕｃｔ．２０１５．１０．０２２

［１８］ＭＵＲＮＪ，ＫＵＴＩＶ．Ａｎｅｆｆｅｃｔｉｖｅｆｉｎｉｔｅｅｌｅｍｅｎｔｆｏｒｔｏｒｓｉｏｎｏｆ

ｃｏｎｓｔａｎｔｃｒｏｓｓｓｅｃｔｉｏｎｓｉｎｃｌｕｄｉｎｇｗａｒｐｉｎｇｗｉｔｈｓｅｃｏｎｄａｒｙｔｏｒｓｉｏｎ

ｍｏｍｅｎｔｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎｅｆｆｅｃｔ［Ｊ］．ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＳｔｒｕｃｔｕｒｅｓ，２００８，３０

（１０）：２７１６．ＤＯＩ：１０．１０１６／ｊ．ｅｎｇｓｔｒｕｃｔ．２００８．０３．００４
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